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La robdtica quirdrgica posee peculiaridades que la diferencian de la robética industrial. El software es
muy diferente; mientras que en la industria se programa a un robot para que esté sélo y realice una
accion repetidas veces, en la robdtica quirlrgica el robot esta interaccionando con el cirujano. “Aqui
es necesario compaginar el trabajo de uno y de otro”.

Las primeras experiencias en telemedicina y telecirugia datan de los inicios de los noventa. Fueron
experiencias en Mildn y en Los Angeles que unian, ademas de las técnicas de robotizacidn, otras
relacionadas con la comunicacion y el retraso en la transmisidn de las sefales a distancia. También se
han dedicado esfuerzos al campo de la rehabilitacién en disminuidos fisicos y en personas mayores.
“La idea es disponer de ayudas, como un brazo adicional al que se le puedan dar érdenes para que
realice operaciones. En principio, son tareas relativamente simples que te ayudan a la vida

cotidiana”.

El elemento mas sensible a la hora de aplicar la robdtica en cirugia es conseguir que el facultativo
sienta lo que esta realizando el robot, que sus manos sean las de la maquina, lograr que ambos
actlen como uno sélo. En este sentido se estan utilizando sensores que detectan el esfuerzo que esta
realizando el instrumental en el paciente; esta sefial se transmite a un elemento que efectua la
presién proporcional en la mano del cirujano.
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