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El Sistema Quirúrgico Da Vinci es un sistema desarrollado por
Intuitive Surgical, que consiste en un robot quirúrgico diseñado para
posibilitar cirugías complejas con invasiones mínimas al cuerpo
humano.

El robot quirúrgico Da Vinci es una plataforma del tipo maestro-esclavo.

Brinda una alternativa tanto a la cirugía abierta tradicional, poniendo las manos del cirujano en los
controles de una plataforma robótica

Se introdujo en 1999.

Aplicaciones neuroquirúrgicas

Injerto de los nervios intercostales para la reconstrucción de la cadena simpática (Latif y col., 2008).

Neurofibroma tóracolumbar (Moskowitz y col., 2009).

Schwannoma torácico (Perez-Cruet y col., 2012).

Cirugías de la columna posterior (Ponnusamy y col., 2009).

Odontoidectomía transoral (Lee y col., 2010).

ALIF (Lee y col., 2013).
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