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Un simulador de realidad virtual de neurocirugia con retroalimentacion haptica puede ayudar en la
formacion y evaluaciéon de habilidades técnicas que requieren el uso de sefales tactiles y visuales.

NeuroTouch fue desarrollado por un equipo de mas de 50 expertos de la National Research Council de
Canada, en colaboracién con los cirujanos de mas de 20 hospitales universitarios en todo Canada. Sus
componentes principales son un sistema de vision estereoscépica, bimanuales manipuladores de
herramientas tactiles, y un ordenador de gama alta.

El motor de software de simulacién ejecuta tres procesos para graficos informaticos, hapticas y
mecanicos.

Se estd probando en 7 hospitales de ensefianza en Canada, que se utilizard para las pruebas beta y la
validacion y evaluacion para la integracidn en un programa de capacitaciéon en neurocirugia (Delorme
y col., 2012).

Simulador para los procedimientos de microcirugia craneales basado en el motor de software Blade.
Utiliza vision estereoscopica y una herramienta bimanual, incluyendo aspirador, CUSA, bipolary
microtijeras. Los mddulos de formacion basados en pacientes con tumores cerebrales estan
disponibles y proporcionan una evaluacién objetiva de las habilidades técnicas.
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